_ Itra otimizado em custo sem compromete
operacao suave e desempenho premium

« Excelente relagao preco-performance

v~ Compativel com redutores e encoders

BECP pode ser adaptado para diversas aplicacdes nos segmentos de medicina e industrial,
vida util do equipamento, sem comprometer a poténcia e o rendimento da maquina.

iciéncia da serie 16ECP permite que as aplicacdes sejam menores e de maior mobilidade. Este motor é
lente opcao para aparelhos operados por bateria onde a economia de energia é uma necessidade.

RENDIMENTO E DESEMPENHO CARACTERISTICAS PRINCIPAIS

mm possibilita a 0 projeto magnético otimizado do motor possibilita atingir até 15 mNm de torque
— 0 projeto mecanico flexivel permite que o motor se adapte a qualquer aplicacao,
desde velocidades baixas, até as altas.
0 tamanho compacto permite a reducéo do seu equipamento sem comprometer
os desempenhos de rendimento
Projeto proprietario da bobina e conjunto otimizado de mancais e rolamentos

Medicina: dispositivos de tratamento de Diagnésticos clinicos: analisadores Automacao industrial: pingas elétricas, Aeroespacial: cortinas de janelas,
doencas arteriais, bombas de infus@o, médicos, estagdes de trabalho para a maquinas de pegar e colocar, vélvulas, atuadores
respirador Bpap preparacdo de amostras, eixos XYZ aparafusadeiras

CN

. MOTION SOLUTIONS THAT MOVE LIFE FORWARD.™
SOLUGOES DE MOVIMENTO QUE MOVEM A VIDA.




|/ltraec" 16ecP

Sem escovas, sem ranhuras 016 mm 30 Watts
6xM2x3,1 min. 8x cabo flat (fita)
profundidade Isolamento: PVC de acordo com a VDE 0207 Y12 ou U18,
£y AWG24
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16ECP36** 16ECP52**
Dados elétricos .. e 380 dos 220 .
1 Tens@o nominal U, 24 24 Volt
2 Direcéo de otimizagdo - Simétrico Symétrique -
3 Velocidade sem carga n, 8.100 29.000 6.144 21.800 rpm
4 Corrente tipica sem carga ) 20 85 19 134 mA
5 Poténcia mecanica continua maxima (a 25°C) P 23 23 30 30 w
6  Corrente continua maxima [ 0,2 09 0,4 19 A
7  Torque continuo maximo = 6,4 (0,91) 6,6 (0,93) 13,2 (1,85) 14,8 (2,1) mNm (oz-in)
8  Constante EMF Ke 2,82 0,8 3,77 0,84 V/1000 rpm
9  Constante de torque Ky 26,9 77 36 7,99 mNm/A
10 Regulagem do motor R/k? 71,9 68,3 18,9 17,2 10%Nms
11 Regulagem do motor k/R"™  37(053) 3,8(0,54) 7,3(1,03) 7,6(1,08) mNm/W*"2 (0z-in/W*?)
12 Resisténcia interna - fase a fase R, 52 4,05 24,5 1,1 ohms
13 Resisténcia linha a linha em conectores R 52,1 4,13 24,6 117 ohms
14  Indutancia - fase a fase L 3,93 0,32 2,32 0,12 mH
15 Constante de tempo mecanica t, 39 37 19 1,6 ms
16 Constante de tempo elétrica t, 0,08 0,1 ms
Dados gerais
17 Velocidade maxima do motor N e 63.000 40.000 rpm
18  Faixa de temperatura do ambiente de trabalho - -30a+100(-22 a +212) °C (°F)
19  Faixa de temperatura do ambiente de armazenamento - -40 a + 100 (-40 a + 212) °C (°F)
20 Pré-carga dos rolamentos de esferas a 53 N
21 Forca estatica axial sem suporte do eixo (maxima) - 25 N
22 Temperatura maxima de enrolamento o 125 (257) °C (°F)
23 Resisténcia térmica R/Ria 3,5/20,5 3/18,5 °C/W
24  Constante térmica de tempo tw 580 750 s
25 Peso - 41 (1,45) 62 (2,19) g (0z)
26 Inércia do rotor J 0,6 1 g.cm?
27 Pareamento elétrico de fases do sensor Hall - 120 Elétrico ©
Curva de poténcia 16ECP36 Curva de poténcia 16ECP52
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