leal para um amplo espectro de aplicacdes com
icao otimizada de custo-beneficio em desempenho.

elacao de custo-beneficio em desempenho v~ Alto torque
poténcia v~ Tamanho compacto
otores CC com escovas Athlonix de 22 mm, nao é preciso abrir de mao de nada. Os minimotores
oferecem mais opcoes de preco e desempenho com um torque maximo continuo de até 6,5 mNm e

nto alto. Os motores 22DCP Athlonix sao ideais para uso em uma ampla gama de aplicagdes, como
dustriais, analisadores de gas, seguranca e acesso e ferramentas elétricas.

RENDIMENTO E DESEMPENHO CARACTERISTICAS PRINCIPAIS :

imo de até 6,5 mNm e  Alto torque continuo aumenta a densidade de poténcia do composite

e até 4,4 watts e  Padronizacao de componentes e modularidade no projeto proporciona rapida
personalizacao de amostras em vérias aplicacdes
Comutacao de grafite também disponivel, com um design de constante de forca de
mola exclusivo, para um desempenho consistente durante toda a vida dtil do motor
Opcao de bobina com reducao de eletro-erosao disponivel

Medicina: Bombas de insulina e Seguranca e acesso: Travas de Robética: Robds humanoides Outras: Maquinas rotativas de
implantaveis, maquinas de diagnéstico portas, cameras, sistemas de alarmes, tatuagem

por imagem, colimadores, dedos zoom em lentes e cAmeras espias

bidnicos, desfibriladores
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22DCP Athloni>¢” Comutacao por metais preciosos 022 mm 6,5 mNm
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22DCP 32P2 **** 2
Dados elétricos ... e P 7P 2 ZUP 7P P
1 Tensdo nominal Vv 3 6 9 12 15 18 Volt
2 Velocidade em vazio Ny 8321 9.739 10022 9741 9741 9348 rpm
3 Corrente em vazio lo 58,9 34,4 23,6 17,2 13,8 11,0 mA
4 Resisténcia dos terminais R 0,73 1,97 412 7,75 12,10 18,62 Q
5 Poténcia de saida P2 mx. 2,9 41 4,4 4,2 4,2 4,0 w
6 Torque de travamento mNm 13,65 (1,94) | 17,47 (2,48) | 18,34 (2,6) | 17,81 (2,53) | 17,83 (2,53) | 17,37 (2,46) mNm (0z-in)
7 Eficiéncia Mmax. 71 80 80 80 80 80 %
8 Velocidade maxima continua Ne max. 10000 10000 10000 10000 10000 10000 rpm
9 Torque maximo continuo Me max. 6,09 (0,91) | 6,38(0,91) | 6,45(0,92) | 6,44 (0,92) | 6,45(0,92) @ 6,5(0,93) K mNm (oz-in)
10 Corrente maxima continua le max. 1,85 1,13 0,78 0,57 0,46 0,37 A
11 Constante de forca contraeletromotriz ke 0,36 0,61 0,89 1,22 1,52 1,90 mV/rpm
12 Constante de torque kw 3,39 5,82 8,48 11,63 4,54 18,18 | mNm/A
13 Regulagem do motor R/K? 64 58 57 57 57 56 10%Nms
14 Torque de friccdo Tr 0,2(0,03) ' 02(0,03) @ 0,2(0,03) @ 0,2(0,03) 0,2(0,03) | 02(0,03) K mNm (oz-in)
15 Constante mecanica de tempo T 30,63 21,87 21,12 26,81 26,68 26,60 ms
16 Inércia do rotor J 4,80 4,78 4,74 4,68 4,66 4,72 g.cm?
17 Resisténcia térmica (rotor/corpo) Rin/Rinz 6/22 6/22 6/22 6/22 6/22 6/22 | °C/W
18 Constante térmica de tempo (rotor/estator) | Twi/Tw2 9/550 9/550 9/550 9/550 9/550 9/550 S
19 Faixa de temperatura operacional: motor -30°C a 85 °C (-22 °F a 185 °F) °C (°F)
rotor 100 °C (212 °F) °C (°F)
20 Carga maxima do eixo: Com rolamentos deslizantes
(5 mm do rolamento) -radial 3(5,4) N (0z)
Forga estatica de press-fit -axial 100 (359,6) N (oz)
21 Jogo do eixo: No rolamento -radial <0,03 (0,0012) mm (pol.)
-axial 0,15 (0,0059) mm (pol.)
22 Peso g 58 (2,05) g (0z)
Execucgao n (rpm)
; Y 10000 Poténcia continua
Caixa de  Eixo Gnico MR2 E9 9000 maxima de 4,4 W
= 8000
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6000
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K24 7 8 9 0 6.45 12.9 19.35 25.8
K27 1 2 3 M (mNm)
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22DCP Athloni>¢” Comutacao por metais preciosos 022 mm 6,5 mNm
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22DCP 32P2 **** 2
Dadoselétricos e 22E 2NNE 210E 209 208E
1 Tensao nominal v 21 24 30 36 48 Volt
2 Velocidade em vazio n, 10357 10465 10806 10281 11049 rpm
3 Corrente em vazio lo 105 9,2 7,6 6,1 49 mA
4 Resisténcia dos terminais R 23,4 30,4 46,1 1,7 112,6 Q
5 Poténcia de saida P2 max. 4,23 4,25 4,35 4,09 4,51 w
6 Torque de travamento mNm 16,95 (2,41) | 16,89 (2,4) | 16,85(2,39) | 16,39 (2,33) | 17,28 (2,45) = mNm (0z-in)
7 FEficiéncia MNimex. 80 80 80 79 80 %
8 Velocidade maxima continua Ne méx. 10000 10000 10000 10000 10000 rpm
9 Torque maximo continuo Me max. 6,08 (0,86) ' 6,04 (0,86) | 5,93(0,84) 6(0,85) 5,94 (0,85) mNm (oz-in)
10 Corrente maxima continua le max. 0,33 0,29 0,23 0,19 0,15 A
11 Constante de forca contraeletromotriz ke 2,00 2,21 2,74 3,46 4,29 mV/rpm
12 Constante de torque kw 19,14 21,64 26,20 33,03 41,01 mNm/A
13 Regulagem do motor R/K? 64 65 67 66 67 10%/Nms
14 Torque de friccao Tr 0,2 (0,03) 0,2 (0,03) 0,2 (0,03) 0,2 (0,03) 0,2 (0,03) mNm (oz-in)
15 Constante mecanica de tempo T 30,08 30,05 30,01 29,99 29,97 ms
16 Inércia do rotor J 4,70 4,63 4,47 4,56 4,48 g.cm?
17 Resisténcia térmica (rotor/corpo) Rin/Rinz 6/22 6/22 6/22 6/22 6/22 °C/W
18 Constante térmica de tempo (rotor/estator)  Twi/Tw2 9/550 9/550 9/550 9/550 9/550 S
19 Faixa de temperatura operacional: motor -30 °C a 85 °C (-22 °F a 185 °F) °C (°F)
rotor 100 °C (212 °F) °C (°F)
20 Carga maxima do eixo: Com rolamentos deslizantes
(5 mm do rolamento) -radial 3(5,4) N (oz)
Forca estatica de press-fit -axial 100 (359,6) N (0z)
21 Jogo do eixo: No rolamento -radial <0,03(0,0012) mm (pol.)
-axial 0,15 (0,0059) mm (pol.)
22 Peso g 58 (2,05) g (0z)
Execucgao n (rpm)
. - 10000 Poténcia continua
Caixa de  Eixo Unico MR2 E9 9000 A
= 8000
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6000
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Saiba mais.

Visite-nos em: www.portescap.com.br
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